


性能
角 度 测量精 度 （标 准偏差基于
DIN 1 8 7 2 3) . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 3" (1.0 mgon) 
角度显示（最小计数）............................... 0.1 " (0.0 1 mgon) 

距离测盘
＿ 

测量精度 50m 100m 200m 300m 

祀式
标准 2 mm 3 mm 4 mm 6 mm 
跟踪 5mm 5mm 6mm 8mm 

激光模式
标准 3mm 4mm 5mm 6mm 
跟踪 10mm 10mm 11 mm 12mm 

测址时间
棱镜摸式

标 准 时 间............................................... 2.5 5 
跟 踪时 间
平均观测时间 ．．．． ．．．． 

0.4 s 
2.5 S/每次测批

激光模式
标准时间
跟踪时间

测程 （在标准晴朗条件下丐

.·.·.·.·_·_·_·_·_·_·_·_·_·td: s

棱镜模式
单棱镜..................................... ....... ... 3,000 m 

最短 测 程............................................... 1.5 m 
激光模式

良好
（良好能见度
低环境光 ）

正常
（正常能见度

适度阳光，一些
热流光）

困难
渭雾，直射阳光
下目标）

白色卡 >150m 150m 70m 
(90%反射）
灰色卡 >120 m 120 m 50 m 
(18% 反射）

最短测程.................................................. 1.5 m 

EDM畛
光源

激光对中器同轴（标准）
棱镜发散棱镜模式

水平．．．．．
垂 直．．．．．
DR模式下光束发散

....... 激光二极管 6 60nm; 棱镜模式下是1类激光
激光模式下是2类激光

2类激光光束发散

.............. 4cm/100 m 
... ............ 4cm/100 m 

水平................................................... 2 cm/50 m 
垂直................................................... 2 cm/50 m 

大气改正 ................ -130 ppm to 1 60 ppm, 连续

三 : : : : ·. ·. ·. ·.:::: ·. ·. ·. ·.:::: ·. ·. ·. ·.::: ·. ·.-.·.·.·.·.·2昙汀飘昙
焦距．．．．． ...... 23mm 
视野范围 ．．．． ．．．． 

．．． 
． 3m-无限远

视野 1 5.5 deg x 1 2.3 deg 
变焦范围

．．． 
叶当变焦 (1x, 2x, 4x, 8x) 

视频帧速度................................................. 5 韧秒
1 标准哨朗、无雾霾。阴天或中度阳光， 带轻极热流光。
2 范围和精度取决于大气条件、棱镜尺寸和背景辐射。
3 柯达灰色卡，类别号El527795。
4-20'C 的能力是+20'C 时能力的75知

5 蓝牙类型的核准情况视具体国家而定，联系当地的Tnmblel受权经销合作伙伴了解详细信息。
6 取决于选定的搜索视窗大小。

c 201 s, T<imble Na.igation Limited. 保留所有权利. r,imble、地球和三角形标忐以及 Autolock
是 T,imble Na,igation Li而ted 在美国和其他国家注册的商标. 40 Cont,ol, Access 、 MagO,i,e、 MultiT,ack、 Su,ePo,
nt 和 VISION 是 T,imble Na,igation Limited 的商标. Bluetooth 的文标和OO标屈千 Bluetooth SIG 、 Inc 所拥有 ， frimble
Na.igation Limited 使用这些标忐均彴到了许可．所有其他商标都是各拥有者的财产．编号 022519-112A-CN (07115) 

常规规格
水准器

基座圆水准器
自动水准补偿器

技术指标

.................. 8'/2 mm 

．．．．．．．，置中双轴
....... 0.5' '(0.1 5 mgon) ｀｀ 伺 服系统
．．．．．．．．，土 5.4'(士 100mgon) 

MagDrive 磁驱伺服技术， 内置伺脱角度传感器，电磁直驱

旋 转速 度................................. ....... 1 1 5 度Is(1 28 gon/s) 
盘左至盘右旋转时间............................................ 2.6 s 
定位速度180度(200gon). . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 2.6 s 
制动和慢速运动．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．． 伺服驱动，无限微调
置中

置中系统.................. .. ...................Trimble 3-pin 
光学对中器 ．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．． ．．．．．．．．．．．．．．内置 光学对中器
放大倍数最短对焦距离......... ............. 2.3x/0.5 m -无限远

望远镜
放大倍数· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·..................... 30x 
孔径....................................................... 40mm
视场............................. .................. 2.6m 到 100m

最短 对 焦 距离 1.5 m-无限远
照明十字线 : : : : ·.·. _

. 
_. _. _. _.::::::: .... !Of当可变

．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．标准自动对焦
工作温度· · · · · · · · · · · · · · · ·........................... -20° C 到 +50° C

防尘和防水．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．
湿度........................................... 100% 盓

电源
内置电池 ．． ．． ．．．．．．．．．．．．．．可充电捚电池 1 1.1 V, 5.0 Ah 
工作时间4

一块内置电池．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．大约 6.5 小时
三块内置电池置于多电池适配器 ． ．． ．．．．．．．．．．．．．．大约 18 小时

全自 动托架（内 置 一 块电 池） ....................... 13.5 小时
工作时间（带视频机器人） 4 

一 块电 池.............................................. 5.5 小时
三 块 内 置电池置于多电池适配器..................... 1 7 小时

重虽
仪器 （伺）j初自动锁定哟......................................... 5.1 5 kg 
仪器（机器人） .......................................•......... 5.2 5 kg 
Trimble CU 控制器............................................ 0.4 kg 
三角基座.................................................... 0.7 kg 
内 置 电 池.................................................. 0.3 5 kg 

横轴高度................................................... 196 mm

通讯................................................. USB, 串口，蓝牙
安全．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．． 双层密码保护

机器人测量
自动锁定和机器人测程

被 动 棱 镜................................. ............... 500-700 m 
Trimble MultiTrack 目标 ........................................ 800m 
自动锁定瞄准精度 (200m处，标准偏差）
被动棱镜................................................... <2mm 
Trimble MultiTrac贮目标...................................... <2mm 

最短搜 索距离.......................................... ..... 0.2 m 
搜索时间（一般） ............................................ 2-10 s 

产品规格改变恕不另行通知

美国天宝中国华南区
一

级代理商及服务供应商 天拓天宝

北京总部地址：北京市海淀区黑泉路8号宝盛广场B座7层
华南区办事处地址：深圳市宝安区宗泰绿凯智荟园202室
网址：www.ChinaDBO.com
电话：0755-26608980
手机：15563235617
邮箱：lizhen@titgroup.cn
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